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SeCoS - Projektubersicht

« Das ,Web of Things"

» Vernetzung von Menschen mit diesen
physischen Objekten

» Interaktion mit den physischen
Objekten

« Sicherheit gewahrleisten
» Schutz der Privatsphare
» Sichere Gesamtlésung

« Elektronik weiterentwickeln
= Hohere Reichweite
= Schnellere Ubertragung
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SeCoS - Organigramm

Research Area

Area Smart RFID

Steering Committee

Technologies

Austrian Research
Promotion Agency (FFG)

Area Manager: Werner Haas
Key Researcher: Prof.
Wolfgang Pribyl

Scientific Board

Web of Things
Application Platform

Project Manager: Bernhard Gruber
Key Researcher: Herwig Zeiner
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Project Manager: Holger Bock
Key Researcher: Jérn-Marc Schmidt
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Contactless Transmission
Technologies

Project Manager: Ulrich MUhlmann
Key Researcher: Prof. W. Bdsch
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SeCoS - Projektaufbau
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SeCoS - Forschungsziele

« P1: Applications and Software
= Neue Interaktions- und Vernetzungsmuster

= Entwicklung von Web fahiger RFID-Software
vereinfachen

» Sicherheitskonzept in allen
Softwarekomponenten

« P2: Security and Privacy
» Durchgehendes Sicherheitskonzept entwickeln
= Konzepte um Privatsphéare zu gewahrleisten

= Verschlisselungskonzepte neu / weiter
entwickeln

« P3: Contactless Transmission Technology
« Hardware verbessern
« Neue Ubertragungstechnologien erforschen
* Neue Lokaliserungs- und Trackingverfahren
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Contactless Transmission Technologies
Workpackages

WP 1. MMID — Millimeter wave revolution beyond UHF RFID
= Qverall PM: 62 Mannmonate
= Partner: IHF: 94%, IFAT: 3%, NXP: 2,2%, AMS: 0.8%

WP 2: High Definition Media transmission via HF RFID
= Qverall PM: 48 Mannmonate
= Partner: IHF: 11%, IFAT: 29%, NXP: 60%

WP 3: Interoperability and coexistence
= Qverall PM: 6 Man Mannmonate
= Partner: IHF: 35%, IFAT: 35%, AMS: 30%

WP 4: MIMO and data fusion for localization and tracking

= Qverall PM: 97 Man Mannmonate
= Partner: Joanneum: 11%, IHF: 52%, IFAT: 2%, NXP: 14%, AMS: 21%
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H Contactless Transmission Technologies
WP 1. MMID - Ziele

« Untersuchen / simulieren des Verhaltens eines mm-Wellen RFID
Systems
= Ableiten von Spezifikationen flr die Hardware-Implementierung

« Aufbau eines mm-Wellen RFID Demonstrator
= Beinhaltet sowohl einen Prototypen Reader als auch Tag

» Das Tag basiert auf dem digitalen Interface eines existierenden RFID
Chips mit einem mm-Wellen Front-end

= Erweiterungsmoglichkeit fur Antennen-Beamforming vorgesehen

« mm-Wellen RFID System — zu ermittelnde Kenndaten
= Auslesebereiche
= |eistungsbudget
= Moglichkeiten flr passiven Betrieb
= Vorgaben fir die Antennenintegration
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H Contactless Transmission Technologies

WP 1: MMID — Struktur
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mm-wave RFID demonstrator

System simulations
& initial channel characterization

Reader

Transmitter / receiver
structure

BB interface

Antenna
implementation

(Beamforming
network)

TAG

Backscatter
modulation

Interface to digital
core

Antenna design

Performance evaluation

System measurements
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Contactless Transmission Technologies

WP 4: Localization and tracking — Ziele

« Aufbau eines Prototypen RFID Readers fr:
= MIMO Kommunikation
= Multiband Betrieb soll unterstitzt werden

« Signalverarbeitung ftr Lokalisierung und Tracking:
= MIMO basierende Datenverarbeitung

= Data Fusion von verschiedenen Lokalisierungsalgorithmen

« Nachweis der Leistungsfahigkeit unter realen Betriebsbedingungen
= Basierend auf Messungen in einer definierten Testumgebung
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Contactless Transmission Technologies

WP 4: Localization and tracking — Struktur

Prototype RFID Reader
for localization and tracking

System simulations / System measurements I

Hardware Software / algortihms
Data fusion
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Test scenarios definition

System verification




